LOGUX®

Serie PX

I Caracteristicas

- Tipos de sefal de entrada opcionales.

- Aritmética PID y con funcién de autoning.

- Diferentes tipos de control (consulte los parametros OT).

- La funcion RUN/STOP se puede cambiar.

- Salida dual de calefaccion y refrigeracion adecuada para el control de extrusora.

I Especificaciones técnicas

1. Pardmetros eléctricos:

Frecuencia de muestreo

2 veces por segundo

Fuente de alimentacion

AC/DC 100 ~ 240V (85-265V)

Capacidad de relé

AC 250V /3A Vida de carga nominal> 100,000 veces

El consumo de energia

<10 VA

Ambiente

Solo para uso en interiores, temperatura: 0~50 °C sin condensacion, humedad
<85 % HR, altitud <2000 m

Entorno de almacenamiento

-10 ~ 60 °C, sin condensacion

Salida de Relé

AC 250V /3A 1a

control SSR

Voltaje de pulso de 24 V CC, carga <30 mA

Impedancia de aislamiento

Cubierta del medidor VS de entrada, salida y potencia > 20 MQ

ESD

IEC/EN61000-4-2 Contact +4KV /Air +8KV perf.Criteria B

Trampa de pulsos anti-
interferencia

IEC/EN61000-4-4 2KV perf.Criteria B

Inmunidad a sobretensiones

IEC/EN61000-4-5 +2KV perf.Criteria B

Caida de voltaje e inmunidad a
interrupciones breve

IEC/EN61000-4-29 0% ~ 70% perf.Criteria B

Voltaje de aislamiento

Entrada de sefial, salida, alimentacion: 1500 VCA 1 minuto, <60V circuito de
baja tension: DC500V, 1 minuto.

Peso total Aproximadamente 400 g.

Material de la cubierta La carcasa y el marco del panel son de PC/ABS (Clase de llama UL94 V-0).
Material de los paneles PET(F150/F200)

Memoria de corte de energia 10 afios, veces de escritura: 1 millon de veces.

Nivel de proteccién del panel IP65(IEC60529)

Estandar de seguridad 1P65(IEC60529)

I llustracion modelo

PX 40-M1- A

A: Versién
1: 1 salida de alarma

M: SSR o salida de relé (seleccionada por el menu ACT)

En blanco: CA/CC 100 ~ 240V F: DC 24V
4: 48H*48W*73L 6:96H*48W*73L 7:72H*72W*73L

8: 48H*96W*73L 9:96H*96W*73L

Controlador de temperatura de la serie PX

I Informacién del pedido

NO Modelo

Salida de control Alarma

1 PX-4/6/7/8/9-M1

RELAY/SSR 1

I Especificaciones de la sefial medida

;ﬁ?agz Simbolo | Rango de medida | Resolucién Exactitud Im?sgs;ﬂfed:uimg?da
K =4 -50~999 1°C 0.5%F .S+3digitos >500kQ
J 4 0~999 1°C 0.5%F.S+3digitos >500kQ
E £ 0~850 1°C 0.5%F .S+3digitos >500kQ
T [ -50~400 1°C 0.5%F.S+2°C >500kQ
PT100 P -200~600 1°C 0.5%F.S+3digitos 0.2mA
Cu50 s -50~150 1°C 0.5%F.S+3°C 0.2mA
Cu100 cuo -50~150 1°C 0.5%F.S+1°C 0.2mA

I Operacion de funcion clave

N° |Simbolo Nombre Funcion
OUT1 | OUT1 (Naranja) Lnsc:;cgcri&; gsis:!ida de control principal, se enciende cuando la salida
OUT2 | OUT2 (Naranja) gc:iécaecri&; ggigg!ida de refrigeracion, se enciende cuando la salida
1 o . .
AL1 | Alarma 1# (Naranja) Primer indicador de salida de alarma, se enciende cuando sale la

alarma, se apaga cuando no hay salida de alarma.

. .| Indicador de sintonizacién automatica, se enciende cuando esté en
AT | ATindicador (Naranja) | estado de sintonizacion automatica.

Tecla menu/tecla confirmar, para entrar o salir del modo modificacion,

2 SET | tecla SET o para confirmar y guardar el parametro modificado.
Tecla de activacion/tecla de cambio/tecla de sintonizacion automatica
3 & tecla SHIFT/AT AT (en el modo de medicién y control, presione prolongadamente para
ingresar/salir de la sintonizacién automatica)
Agregue la tecla, en el modo de medicién SYI.CO”"OL manténgala
4 S tecla UP/R/S presionada para cambiar el modo RUN / STOP, o verifique el mend en
orden inverso.
5 ¥ tecla hacia abajo Reducir tecla, comprobar el menu en secuencia
Ajuste la ventana de visualizacion de valores/parametros, el control se
6| SV |Pantala(verde) dbtiene cuando mussira 51 0P s
7 PV | Pantalla (rojo) Ventana de visualizacion del valor medido/cédigo de pardmetro

I Dimension y tamaiio de instalacion

Tamario frontal

R

| g |

Tamafio lateral

C—=
’JDF* E—

=]

+0.5




Instalacion

Método de instalacion: coloque el instrumento en el orificio recortado y luego coloque el soporte
de fijacion en la ranura de instalacion de la carcasa del instrumento, empuje el soporte hacia el
panel hasta que el instrumento quede fijo (la operacién es como se muestra arriba)

:
Modelo A B C D E F G H(Min) J K(Min) : Soporte de fijacion Instalacion
4:(48*48) | 48 48 73 6.5 66.5 44 45 25 45 25 :
6:(4896) | 48 96 73 6.5 66.5 90 915 25 45 25 :
7(72*72) | 72 72 73 6.5 66.5 66 67.5 25 67.5 25 :
8:(96*48) | 96 48 73 6.5 66.5 44 45 25 91.5 25 :
9:(96%96) | 96 96 73 6.5 66.5 90 91.5 25 91.5 25 :
1
1
1

I Conexiones

PX4
OouT1 POWER
RELAY AC/DC 100~240V

8/9Xd

B+

— NO

RTD AL1/OUT2 NG ReLAY 100~240V
ouT1 POWER

PX7

o
x
©
AL — NC COM NO AC/DC
RTD AL1/0UT2 RELAY 100~240V
AC/DC 100~240V NC COM NO POWER
POWER RELAY

I Proceso de operacion e ilustracion del menu

1. Proceso y método de operacioén
1) Modificar valor SV

Pulsa “ €” Pulsa “4” Pulsa“v” Pulsa “SET”
Parpadeo del valor SV Aumentar el valor de SV Reducir el valor de SV Guardar valor SV

2) Menu comun

Pulsa “SET” >3 segundos, Pulsa“a”o0“V” Pulsa “ 4" parpadeo del Pulsa“A”0“Vv” Pulsa “SET” Pulsa “SET” >3 segundos,
ingrese al mend comun , moverse entre los menus valor pardmetro modificar el valor del pardmetro guardar valor modificado salir del mend comun




3) Menu avanzado

Pulsa “SET" >3 segundos,
ingrese al ment comdn

Pulsa“A”0“ V"
modificar el valor del parametro

Pulsa “SET”

para encontrar el menu LCK

Pulsa “SET”
guardar valor modificado

SET LCK=33

Pulsa “SET”
>3 segundos, salir del menu avanzado

Pulsa “SET”

para entrar en menu avanzado

Pulsa “ < ”
parpadeo del valor del parametro

I llustracion del menu

I llustracion del menu avanzado

NOTA: El medidor ocultara los parametros no relacionados segun la configuracion del parametro OT.

Sugerimos configurar el parametro OT antes de usar el medidor por primera vez. Ra usied
. " e
[]: No importa que modelo, qué modo de control sea, siempre mostrara estos parametros. No. | Simbolo| Nombre lustracion deq% A#ébn'ca
[1: De acuerdo con diferentes modelos, modo de control, estos parametros estaran ocultos.
1. Mend normal 16 | A= | ACT |Tipo de ejecucion del control. 0: salida de relg, 1: salida SSR 0~1 0
" ” Rangode juste de
No. |Simbolo[Nombr llustracion r
Simbolo[Nombre ajuste brica Activacion de sintonizacion automatica después del encendido.
c 0: funciona normalmente después del encendido, ~
17 Sk ST L o ] 0~1 0
1 v | ALq | tervalor de alarma, nota: el menos se trata como valor absoluto FL~FH 10 1. ingresa automaticamente el estado de autojuste de los
! cuando se trata de una alarma de desviacion. parametros PID después del encendido; mantenga presionada
la tecla <<AT para salir del autojuste.
2 | =4t | HY1 |Histéresis 12 alarma 0~1000 1
_ AD1 | 1er modo de alarma. Nota: cuando AL1 se utiliza como OUT2 (salida
3| Adt (1) |de refrigeracion), debe configurar el valor AD1=0 (funcién alarma de 0~12 3 Ajuste de velocidad de control PID. Opcién:
cierre). Cuando AD1>6, la segunda funcion de alarma no es valida. 18| 57 | SPD | (N) sin funcion, 0~6 0
L e L 1 (s) lento,
4 | oo PS Valor de correccion de wsuallz_a'mon, valor de v!§ual|za0|on = valor -199~999 0 2 (ss) medio lento,
o2 medido real + valor de correccion de visualizacion. 3 (SSS) muy lento,
4 (F) rapido,
Tipo de sefial medida de entrada opcional: consulte la tabla de 5 (FF) medio rapido,
5 | -7 | INP |parametros de la sefial de entrada. Nota: después de la configuracién, | K~CU100 K 6 (FFF) muy répido
también es necesario modificar otros parametros relevantes.
a’logo (ge Icgntroll f ONJ/OFF, t I ite: DB
ontrol de calefaccion parametro relevante: - Tiempo de retardo de arranque del compresor, unidad: s ~
1: Control de calefaccion PID, parametros relevantes: P, |, D, OVS, CP, 19| " PT P q P 0~999 180
6 | =l oT 2: Control de refrigeracion del compresor, parametro relevante: DB, PT. 0~4 1
M 3: Control de calefaccion y refrigeracion PID (el control de refrigeracion
8LfT[2> sgl\‘}'sa ggaéeps %eFl.qele Al 1%, parametros relevantes: 20 AE{ | Primera funcion de extensiones de alarma, consulte la tabla de 0~5 0
4: Salida de refrigeracion por exceso de temperatura, parametro funciones de extension de alarma.
relevante: DB
Banda proporcional. Cuanto més pequeio es el valor, més rapido
7 . P Les%onde el snstemla dedlo co(?trarllo es nlnas lento. EI aumentéx dle la 0~9999 20
anda proporcional puede reducir |a oscilacion, pero aumentara la ~ i B i
desviacion del control. La reduccion de la banda proporcional puede No. |Simbolo| Nombre llustracion Rgﬁs%ede Agg‘ecade
reducir la desviacion del control, pero causaré oscilacion.
, Tiempo integral, cuanto més pequefio sea el valor, més fuerte seré la c Limite bajo del rango de medicion, el valor establecido debe ser N
8 : accion integral, mejor rendlml%?\to al eliminar la desviacion entre PVy | 0~ 9999 120 21 FL FL menor que el limite alto del rango de medicion. Consulte la tabla 50
SV. Sila accion integral es demasiado débil, es posible que no se de parametros
elimine la desviacion. Unidad: seg. de la senal
medida
= Limite alto del rango de medicién. El valor establecido debe ser
2| FH mayor que el limite inferior del rango de medicién 9%
Tiempo diferencial. Reduciéndolo a un valor adecuado se puede evitar yor g 9 .
9 o D |laoscilacion del sistema. Cuando mayor sea el valor, mas fuerte sera | 0 ~ 9999 30
la accion diferencial. Unidad seg. - . . " .
23| 4P DP | Ajuste del punto decimal, efectivo por debajo de 100 0~1 0
Limite de sobrepaso, durante el proceso de control PID, cuando 28| £ FT | Coeficiente de filtro. Cuanto mayor sea el valor, mas fuerte sera la 0~255 10
PV (valor medido ?> SV (valor establecido) + OVS (limite de - funcion de filtro.
10| =5 | OVS sobrelmpulso? obliga a cerrar la salida. Cuanto menor sea este valor, 0~9999 5
menor serd el rango de ajuste de PID, peor es la estabilidad del control.
Establezca el valor apropiado segun la situacion real. 25| - UT | Coversion de unidades de temperatura, Celcius, Fahrenheit °C,°F °C
Z’ﬁé?éﬁi'ﬁ %IE glf;nggér%"é/gflf (?Seglf;“%?‘z pn?jglr;/gspgrgee aég/r?t?ol Valor de seguimiento borroso de PV, establezca correctamente
1| e DB |enfriamiento (los nimeros positivos y negativos funcionan de manera 0~100 5 este valor en algunas ocasiones, puede obtener un valor de
diferente); después de cambiar la configuracion de INP, cambie este 26| 4=~ | DTR |Visualizacion de control més estable, este valor no esta 0.0~2.0 10
parametro de acuerdo con la posicién del punto decimal. == relacionado con el valor real medido. Nota: después de establecer : ) :
este valor, cuando el valor de configuracion de alarna es igual
al valor establecido de SV, la operacion de salida de alarma
Cidlo de control OUTA. 1: salida de control SSR. relé 4-200 salida de esta sujeta al valor real medido. Establecer como 0 para cerrar
12| CF | CP | ontrol Unidades. ' 1~200 2 esta funcion.
13| ©Pi| CP1 |Ciclo de salida de relé OUT2. Unidad: seg 4~200 20 - ) "
o Habilite la tecla R/S para cambiar la operacion RUN / STOP.
27 | 554 | SSM | 0: Prohibido 1: Habilitado esta configuracion es solo para la 0~1 0
operacion del panel, no para la operacién de comunicacion.
ar PC Coeficiente de proporcionalidad de refn?rerauon OUT2. Cuanto mayor 1~100 10 P ! P P P ! unicact
14| # sea el valor, mayor sera el efecto de enfriamiento.
28| =~ | VER |Version de softwafre, solo lectura
Funcién de bloqueo. 0001:El valor SV no se puede modificar. 0010: o
15 LCK el valor establecido en el menu solo se puede verificar, no se puede 0~999 0
modificar. 0033: entrar al menu avanzado. 0123; restablecimiento de
los menus a la configuracién de fabrica.




I Funcién de alarma y diagrama légico de salida

I Operacion de funcion clave

(1) Parametros de alarma y diagrama légico de salida:
Descripcion del simbolo: “#” significa HY, “A” significa valor de alarma, “A” significa valor SV

Codigo Salida de alarma (AL1 y AL2 son independientes de cada
de Modo de alarma una) Imagen: la seccién sombreada significa la accion
alarma de alarma
1 Alarma de valor absoluto de UEEN W
limite alto a PV
AL
Alarma de valor absoluto de AN $y PV
2 limite bajo A
AL
3 X Alarma de valor de desviacién 12 I\ \IAPV
de limite alto sV SV+AL
4 >Z<Alar'mla de Yalor de desviacion N : ¥ = PV
de limite bajo SV-AL Y
5 % Alarma de valor de desviacion \ \i ¥ Y I\ N> py
de limite alto/bajo SV-AL SV SV+AL
X Alarma de valor de intervalo de ¥ N MY by
6 o . 7y A F
limite alto/bajo SV-AL SV SV+AL

Cadigo Los siguientes dos parametros de alarma (AL1, AL2) se
de Modo de alarma usan en combinacion, la salida de alarma AL1, AD2 debe
alarma configurarse como 0
Alarma de intervalo de valor N N3 PV
7 absoluto de limite alto y bajo ) s
3 Alarma de intervalo de valor VLN N3
8 P o x A PV
de desviacion de limite SV-AL1 SV SV+AL2
alto y bajo
X Alarma de intervalo de valor
9 de desviacién de limite alto ¥ :\ \i ¥ PV
y valor absoluto de limite bajo SV-AL1 SV AL2
3 Valor de desviacion de limite [N 3y
10 alto y alarma de intervalo de A & svihio PV
valor absoluto de limite bajo
> PV
1 Alarma de valor absoluto de [\ My N A\
limite alto/bajo A1 SV A2
PV
>
Alarma de valor de desviacion IN N EEN AN
12 P n A A
de limite alto/bajo SV-AL1 SV SVFAL2

3 Cuando el valor de la alarma con alarma de desviacion se establece como un nimero negativo, se
tratard como un valor absoluto.

(2) Tabla de funciones de extension de alarma

Valor Método de manejo de alarmas ey R e
AE1/AE2 cuando muestra HHHH/LLLL Encendido, inhibicién de alarma
0 El estado de alarma sigue siendo
el mismo
Encendido, sin inhibicion de alarma
1 Salida de alarma forzada (siempre que se cumpla la condicién de alarma,
la alarma se activara inmediatamente).
2 Cierre de alarma forzado
3 El estado de alarma sigue siendo
el mismo
Encendido, inhibicién de alarma
(después del encendido y antes de que el valor PV
4 Salida de alarma forzada alcance el SV por primera vez, la alarma
no se activara. Después de que la alarma
funcione normalmente)
5 Cierre de alarma forzado

1. Modo EJECUTAR/Parar

1) En el modo de medicién, presione y mantenga presionada la tecla “R/S” > 3 segundos para ingresar al
modo DETENER, la ventana SV mostrara “DETENER”. En el modo STOP, presine y mantenga presionada
la tecla “R/S” para salir del modo STOP.

2) En el modo STOP, soporte para modificar el valor SV y cambiar la operacion.

3) En modo STOP, la salida de contorol principal se detendra.

2. Operacion de autoajuste PID:

1) Por lo general, los parametros PID prederteminados de este producto no son adecuados para todas las
ocasiones; utilice la funcién de ajuste automético parta obtener un parametro PID adecuado.

2) El medidor ingresara a la salida de control desde la entrada de energia, configure el medidor en modo
DETENER para no afectar el resultado del ajuste automatico, o apague la carga de salida de control. No
importa cémo operar, debe asegurarse de que el valor establecido sea mayor que el valor medido actual;
cuanto mayor sea la caida, mejor.

3) Antes de la sintonizacién automatica, configure el valor de alarma adecuado o elimine la condicion de
alarma para evitar el efecto de la salida de alarma.

4) Establezca el valor SV.
5) Establezca el pardmetro OT como 1 (control PID).

6) Bajo la condicion de valor PV a temperatura ambiente normal, salga del modo STOP o ingrese la potencia
de carga, y mantenga presionada la tecla “AT” para ingresar al modo de sintonizacién automatica, luego se
enciende el indicador AT.

7) El ajuste automatico necesita un periodo, para garantizar el resultado del ajuste automatico, no modifique
los pardmetros ni apague durante el ajuste automatico.

8) Cuando la luz AT esté apagada, saldra el modo de sintonizacion automatica. PID se actualizara
automaticamente y el medidor controlara de forma automatica y precisa.

9) Durante el procedimiento de sintonizacion automatica, presione la tecla “AT” mas alla del rango, se
muestre anormalmente, cambie al modo “DETENER”, el apagado detendra la sintonizacién automatica.

10) El usuario experimentado puede configurar el parametro PID adecuado con su rica experiencia.
3. Operacion de control de calentamiento y enfriamiento PID (adecuado para maquina de
moldeo por inyeccion y extrusora)
1) Establezca el modo de control OT en 3. (control de calefaccion y refrigeracion)
2) El control de calefaccion PID actua en OUT1; El control de refrigeracion actua en OUT2.
3) El control de refrigeracion OUT2 emitira una salida mediante un relé de alarma AL1.

4) Establezca la compensacion de inicio de enfriamiento en un valor superior a 5 para asegurarse de que el
enfriamiento no afecte el control de calentamiento PID.

5) Configure el ciclo de control de refrigeracion CP1 en un valor adecuado y cambie el factor de escala de
refrigeracion a un valor adecuado.

XI. Comprobacién de métodos de fallo simple

Mostrar Comprobacién de métodos
Compruebe si: el sensor esta en mal contacto o cableado incorrecto, el valor FH/FL
es normal, la temperatura ambiente esta fuera de rango, la sefial de entrada esta
LLLL/HHHH . .
seleccionada correctamente (ment INP)

XII. Registro de version y revision

Dia Version
2021.08.11 A

Registro de Revisiones

Agregar diagrama de soporte fijo
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