X0 Tomparature Controler

I Caracteristicas

- Tipos de sefiales de entrada opcionales y modelos.

- Con funciones de visualizacién de medicion, salida de control, salida de alarma, salida analdgica,
comunicacion RS485, etc.

- Algoritmos de control PID multiple como opcién, y con funcién de autoajuste.

- Este producto se utiliza en maquinaria industrial, herramientas de maquinas, instrumentos de

medicion generales y equipos.

I Especificaciones técnicas

1. Parametros eléctricos:

Frecuencia de muestreo 2 veces por segundo

Fuente de alimentacion AC/DC 100 ~ 240V (85-265V ), DC 24V

Capacidad de relé AC 250V /3A Vida de carga nominal> 100,000 veces

El consumo de energia <10 VA

Solo para uso en interiores, temperatura: 0~50 °C sin condensacion,

Ambiente humedad <85 % HR, altitud <2000 m
Elmg?eong?niento -10 ~ 60°C, sin condensacion
Relé AC 250V /3A 1a
Salida de -
control SSR Voltaje de pulso de 24 V CC, carga <30 mA
Corriente DC4 ~ 20mA carga<500Q, variacién de temperatura 250 PPM

Puerto de comunicacién Puerto RS485 Protocolo Modbus-RTU, entrada maxima 30 unidades

Impedancia de aislamiento Cubierta del medidor VS de entrada, salida y potencia >

ESD IEC/EN61000-4-2 Contacto +4KV /Aire +8KV rendimiento Criterio B

Trampa de pulsos

- . IEC/EN61000-4-4 +2KV rendimiento Criterio B
anti-interferencia

Inmunidad a sobretensiones IEC/EN61000-4-5 2KV rendimiento Criterio B

Caida de voltaje e
inmunidad a
interrupciones breves

IEC/EN61000-4-29 0% ~70% rendimiento Criterio B

Sefial de entrada, salida, alimentacién: 1500 V CA 1 min, <60 V

Voltaje de aislamiento Circuito de bajo voltaje: CC 500 V, 1 min

Peso total Acerca de 400g

Material de la cubierta La carcasa y el marco del panel PC/ABS (Flame Class UL94V-0)

Material de los paneles PVC
I MOdelos Memoria de corte de energia 10 afios, tiempos de escritura: 1 millén de veces
Esténdar de seguridad IEC61010-1 Categoria de sobretension Il nivel de contaminacion 2,
. Salida de Salida Fuente nivel Il (aislamiento mejorado)
Salida de control OUT1 alarma analégica Comm. auxiliar
No. Modelo AL1 . ~ .
RELAY | SSR| 4 ~20mA OUT2 AL2 |4 ~20mA |RS485 24V 2. Especificaciones de la sefial medida:
1 sx4-pDc18 O [©] i Impedancia de | Com. parm.
® o o ° L T'pto ge Simbolo | Rango de medida |Resolucién|  Exactitud entrada /corriente cédigop
2 | sx4-pCct0 O ° o ° ® ° entrada auxiliar
3 sx4-Rc18 O [ (4 [ [ K1 = -50 ~ 1200 1°C |0.5%F.S#3digitos|  >500KQ 0
4 sx4-sc18 O [ [J [ [ K2 e -50.0 ~ 999.9 0.2°C  |0.5%F.S+1°C >500kQ 16
5 sx4-mc10 O o | o e | o J K 0 ~ 1200 1°C |0.5%F.S#3digitos| >500KQ 1
6 sx7-bc18 O ® [ ] [} ® [J [ ] J2 1z 0.0 ~ 999.9 02°C  |0.5%F.S+1°C >500KQ 17
7 sx7-bcto O [ [ [ ] [ E1 = 0 ~ 850 1°C |0.5%F.S#3digitos| >500KQ 2
8 | sxr-mc1s 0O o | o o | o L] E2 EZ 0.0 ~ 850.0 0.3°C  |0.5%F.S+1°C >500KQ 18
9 sx7-Mc10 O (] ° [ ] [ ] T = -50 ~ 400 1°C 0.8%F.S+3°C >500KQ 3
10 sxe/8/9-IMc18 O ) ° ® ° ° ) [} [} T2 e -50.0 ~ 400.0 04°C  |0.8%F.S*3°C >500KQ 19
11 SX6/8/9-IMC10 [J [ [J [ [J [J €] [ B = 250 ~ 1800 1°C 1%F.8+2°C >500KQ 4
12 SXe/8/9-DC18 [ o 0 o o © ° ° ~ -10 ~ 1700 1°C 1%F.S+2°C >500KQ 5
13 sxe/8/9-Dc10 [ ° Y ° ° © Y S 5 -10 ~ 1600 1°C 1%F.S+2°C >500KQ 6
14 sxe/8/9-Mmc18 [ Y ° ° ° ° N1 2k -50 ~ 1200 1°C 0.8%F.S+1°C >500KQ 7
15 sxe/8/9-mc10 [ [ ] [ ] [ ] [ ] N2 nc -50.0 ~ 999.9 0.2°C_ |0.8%F.S+1°C >500KQ 20
PT100-1 PEd -200.0 ~ 600.0 0.2°C  |0.5%F.S+0.3°C 0.2mA 8
- En blanco: la sefal de entrada es TC/RTD/Mv/Rt; : la sefal de entrada es 4 ~ 20mA/0 ~ 10V PT100-2 F‘}:E 200 ~ 600 1°C 0.5%F.S+3digitos 0.2mA 21
@ Funcion de configuracion estandar JPT100-1 1Pt | 2000 ~ 5000 0.2°C 0.5% F.S20.3°C 0.2mA 9
©: El medidor tiene esta funcion, pero se combina con otra funcién. Esta serie solo tiene una salida de lazo de JPT100-2 | 4PEC -200 ~ 500 1°C 0.5% F.S+3digitos 0.2mA 22
:;s%n;;zé-pero el usuario puede modificar el ment ACT para usarlo como salida de control principal o salida CU50-1 Cugt 500 ~ 150.0 0.2°C 0.5%F.S+3°C 0.2mA 10
CU50-2 cuge -50 ~ 150 1°C 0.5%F.S+3°C 0.2mA 23
Ve . 5 ¥ N ~ o 0/ o
I Informac|on sobre pedldos CU100-1 |_uu|- 50.0 150.0 0.2°C 0.5%F.S+1°C 0.2mA 11
cu100-2 | CUO7 -50 ~ 150 1°C 0.5%F.S+3digitos|  0.2mA 24
0 ~ 50mV Al -1999 ~ 9999 12bit 0.5%F.S+3digitos >500kQ 12
SX 40-0RC180-A— HE A: Version 0~400Q | rt 1999 ~ 9999 | 12bit  |0.5%F.St3digitos| 0.2mA 13
. . *4~20mA | AR -1999 ~ 9999 12bit 0.5% F.S+3digitos <50Q 14
Bl EnBlanco: TC/RTD/mV/Rtinput  X: mA/V input *0~ 10V n 1999 ~ 9999 | 12bit  |0.5%F.St3digitos| >1MQ 15
*: Indi | isito al elegir el modelo.
E 10: entrada tnica sin RS485 ndique el requistto al elegir el modelo
18: entrada Unica con RS485
I Diagrama de insolacion
B B: 1salida de alarma C: 2 salidas de alarma
H R: Salida de relé S: Salida SSR . .
D: Salida DC 4~20mA (se puede cambiar a salida analdgica Fuente de alimentacion
mediante el ment ACT) K : Salida SCR (se puede pedir)
M: SSR o relé (conmutado por ACT) J/ J/ J/ J/
@ En blanco: No esta funcion. I: Salida analégica DC 4~20mA T T T T
(se puede cambiar a salida de control mediante el ment ACT,
disponible para TE6 y TE9) Salida Salida
de de MCU  (AD)
control alarma medida de I
En Blanco: AC/DC 100 ~ 240V F: DC 24V de relé de relé entrada 4-20mA RS485 . Fuente || Salida
produccion com.produccién auxiliar SSR
1 4: 48H*48W*73L 6: 96H*48W*73L 7: 72H*72W*73L
8: 48H*96 W*73L  9: 96H*96W*73L “II”: Aislamiento. " " : Sin aislamiento

Controlador de temperatura de la serie SX

Nota: cuando la alimentacion auxiliar se utiliza como fuente de alimentacion para un sensor externo, si el
sensor no esta aislado, entonces no hay aislamiento entre la entrada y la salida de 4-20 mA, ni entre la entrada
y la comunicacion RS485. Si la salida de 4-20 mA coexiste con comunicaciéon RS485, no hay aislamiento entre
ellos.




I Dimension y tamaiio de instalacion

Tamaro del panel Tamano lateral
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Modelo A B Cc D E F G H(Min) J K (Min)
4:(48*48) 48 48 73 6.5 66.5 44 45 25 45 25
6:(48*96) 48 96 73 6.5 66.5 90 915 25 45 25
7:(72*72) 72 72 73 6.5 66.5 66 67.5 25 67.5 25
8:(96*48) 96 48 73 6.5 66.5 44 45 25 91.5 25
9:(96*96) 96 96 73 6.5 66.5 90 91.5 25 91.5 25
I Conexiones
SX4
ek T POWER &
DC 4~20mA AC/DC 100~240V ©
+ -
= ® [ALtoUT2 AC/D
NO RTD | NC COM  NO  100~240V
mA ouT1 POWER
Simbolos del diagrama de conexién y descripcion de la funcién
Tipo Simbolo llustracion Funcion
h = AL1/OUT2 Conexion de entrada de termopar,
RTDJ Aporte TC Par termoeléctrico distinguir positivo y negativo. Admite el tipo
\i J K, J,E, T,N, R, S, B, cambiado por el
Vv ment INP.
________________________________________ Entrada de resistencia térmica,
Resistencia normalmente 3 cables, +B y +B son cables
Aporte RTD termica del mismo color o cable de cortocircuito,
-A'y B se conectan a la resistencia térmica.
Para RTD de 2 cables, B y B deben
cortocircuitarse. Admite PT100, CU100,
CU50, etc., cambiado por el menu INP.
Aporte mA Sefial andloga Entrada de 4-2Q mA (esta funcion se
puede personalizar)
Aporte \Vi Seiial analoga Entrada 0-10V/0-5V (esta funcion se
puede personalizar)
C o A+Enviar Puerto de comunicacion RS485, COM esta
omunicacion RS485 B-Recibir conectado al cable blindado, envio A+,
recepcion B
Cuando se use como Alarma 1, ajuste los
com parametros AL 1, AD1y HY1. Cuando se
Alarma 1/ puerto comdn utiliza como salida de refrigeracion OUT 2,
+ . AL1/ configure OT como control de calefaccion
AC/DC 100~240V AL1/OUT2| +24V_ DC 4~20mA salida de ouT2 -refrigeracion PID, AL1 no funciona cuando
control 2 se usa como OUT2 y los menus
NO relacionados para AL1 estan ocultos.
““““““““““““““““““““““ Puerto comin COM L )
Alarma 2 AL2 NO Alarma 2, necesita ajustar los parametros
AL2, AD2, HY2.
=
AL2
24V DC4~20mA NO COM NC RS485 ouTH Puerto comin COM OUT1 es el terminal de salida de control de
+ - + B Salida de relé NO relé, que se configura mediante el mend
RELAY NG OT y ACT. Puerto comin COM, NO, NC.
Salida SSR ouT1 + Positivo OUT1 es el terminal de salida de control
& alida SSR - Negativo SSR, que se configura mediante el menu
2 OTy ACT.
A C B+ B+ ACIDG 4-20mA 4-20mA + Positivo OUT1 es la salida analdgica o el terminal
| NC COM NO Produccié -20m, _ . de salida de control de corriente, que se
RTDJ AL1/0UT2 100~240V roduccion Negativo configura mediante el ment OT y ACT.
mA—, ouTH POWER
Fuente de DC 24V + Positivo
alimentacién - Negativo Potencia de salida para sensor.
auxiliar




I llustracion del panel

Ne Simbolo Nombre Funcién
°F/°C °F/°C (Naranja) | Seleccion de la unidad de temperatura
OouT1 OUT1 (Naranja) | Indicador de salida de control principal, se enciende cuando la salida esta encendida.
OouT2 OUT2 (Naranja) | Indicador de salida de refrigeracion, se enciende cuando la salida esta encendida.
._\ | Primer indicador de salida de alarma, se enciende cuando sale la alarma, se apaga
1 ALt Alarma 14 (Naranja) | ¢, ;ango no hay salida de alarma.
._\ | Segundo indicador de salida de alarma, se enciende cuando sale la alarma, se apaga
AL2 Alarma 2# (Naranja) cuando no hay salida de alarma.
. Indicador de sintonizacion automatica, se enciende cuando esta en estado de
AT AT (Naranja) sintonizacién automatica.
com COM (Naranja) Elljg(oilcador de comunicacién seguird parpadeando cuando la comunicacién esté en
Tecla menu/tecla confirmar, para entrar o salir del modo modificacion, o para
2 SET Clave SET confirmar y guardar el parametro modificado.
Tecla de activacion/tecla de cambio/tecla de sintonizacion automatica AT (en el modo
3 « Tecla SHIFT/AT | de medicién y control, presione prolongadamente para ingresar/salir de la
OUT1 jouT2 sintonizacion automatica)
Tecla ARRIBA/ | Agregue la tecla, en el modo de medicion y control, manténgala presionada para
2
4 = R/S cambiar el modo RUN / STOP, o verifique el menu en orden inverso.
5 ¥ Tecla ABAJO Reducir tecla, comprobar el menu en secuencia
Ajuste la ventana de visualizacion de valores/parametros, el control se detiene cuando
6 SV Pantalla (verde) muestra "STOP"
7 PV Pantalla (roja) Ventana de visualizacion del valor medido/cédigo de parametro

I Proceso de operacion e ilustracion del ment

1. Proceso y método de operacion
1) Modificar valor SV

Pulsa“ }” Pulsa “ ¥”

Aumentar el valor de SV

Pulsa “«”
Parpadeo del valor SV

2) Menu Comun

Reducir el valor de SV

Pulsa “SET”

Guardar valor SV

Pulsa “ SET” Pulsa“AX” 0" ¥” Pulsa “«K” Pulsa“Ax” 0" ¥” Pulsa “ SET” Pulsa “ SET”
>3 segundos, ingrese al Moverse entre los menus Parpadeo del valor del Modificar el valor del Guarda valor modificado >3 segundos, salir del
mend comun parametro parametro meny comun

3) Menu Avanzado

Pulsa “ SET” Pulsa “ SET” SET LCK=33 Pulsa “ SET” Pulsa “ K~ Pulsa “AX” 0 “¥” Pulsa “ SET”
>3 segundos, ingrese al para encontar el menu Para entrar al Menu parpadeo del valor del modificar el valor del guardar valor modificado
menu comdn LCK Avanzado parametro parametro

2. Ejemplos de operacion
1) Ejemplo 1, control ON/OFF:

Sensor; Tipo K, rango de medida - 50~1300°C; temperatura objetivo: 100°C; modo de control:

calefaccion; requisito de control: control ON/OFF, cuando la temperatura actual PV alcanza los 100 °C, deja de
calentar; cuando PV es inferior a 98°C, comience a calentar de nuevo; salida de control: rel¢, alarma: 1 alarma,
cuando PV > 110°C, salida de alarma activada; cuando PV < 105°C, salida de alarma desactivada.

(25 | [ _inpJ| |[ ot]| |[ dbJ| |[ACT| |[ AL |[HY1] |[AD1]
L 0] [0 L1

1.Establecer 2. Establecer 3.Establecer 4. Establecer 5. Establecer 6. Configurar 7. Establecer 8. Configurar

temperatura  ment INP=K  meni OT=0 ment DB=2 meni ATC=0  meni AL1=110 men(HY1=5  mend AD1=1

objetivo

Sv=100

2) Ejemplo 2, control PID:

Sensor: PT100, rango de medida - 200 - 600 °C, temperatura objetivo: 150 °C; modo de control:

calefaccion; requisito de control: control PID (nota: para obtener un control de temperatura estable, utilice la fun-
cion de ajuste automatico cuando el controlador esté encendido por primera vez; si el control de temperatura es
estable después del ajuste automatico, no hay necesidad de repita este paso en el uso futuro); salida de
control: SSR; alarma: 1 alarma, cuando PV>SV+5°C, salida de alarma activada, cuando PV<SV-2°C, salida de
alarma desactivada.

i (1
[ 25, [inp]|,| [ ot]|_|[ ous]||[ACT]|, | [AL1]|,| [ HY1|_|[AD1]
[L150] L 1] L 3] [ o] L 5] L 7] L3
1.Establecer 2. Establecer ~ 3.Establecer ~ 4.Establecer 5. Establecer 6. Configurar 7. Establecer 8. Configurar
temperatura ment INP=pt  ment OT=1 meni OVS=5 ~ menUt ACT=0  menu AL1=5 meni HY1=7  ment AD1=3
objetivo

Sv=150




H 1A " » Rango de | Ajuste de
I Menu ilustracion No. | Simbdo| Nombre lustracion 2ngo de | Auste
Limite bajo y limite alto de salida de control de corriente, solo valido para
[_]: Noimporta qué modelo, qué modo de control sea, siempre mostrara estos parametros. 31| ot | OLL |salidade control de corriente de 4 ~ 20 mA. Se utiliza para limitar la ampli- |0 5~100.0 0
[1: De acuerdo con diferentes modelos, modo de control, estos parametros estaran ocultos. T tud de la corriente de salida. Por ejemplo, en el control del convertidor de
i frecuencia, si el motor no se puede detener, configure el limite bajo de
1. Menu normal salida OLL en 10%; en el control de calefaccion, si el usuario no desea una
Rangode | Ajuste de 32| ol | OLH |salida de maxima potencia al comienzo de la calefaccion, establezca el 0.0~105.0 | 100.0
No. |Simbolo |Nombre llustracion ajuste fja'brica limite alto de salida OLH en 80 %.
Establ ' de desviacion. el ametros d Activacion de sintonizacién automética después del encendido, 0: funciona
1 | AL 15 a ﬁcedcor?o alarma de | esviacion. Lonsulte 'os ;rarame LOS N FL~FH 10 33| e ST normalmente después del encendido, 1: ingresa automéaticamente el 0~1 0
sy Ier va orb e Ia ta""i’ notalx.d_e menosl §e_trat§z °°ng valor cuando se -= estado de sintonizacion automatica de los parametros PID después del
alarma absolutos (1) y el diagrama Iégico de salida encendido; Mantenga presionada la tecla "AT" para salir del autoajuste.
2 | =4 | HY1 |Histéresis 12 alarma 0~1000 1 Ajuste de velocidad de control PID, opcién: 0 (N) sin funcién, 1(s) lento,
AD{ | 1ermodo de alarma. Nota: cuando AL1 se utiiza como OUT? (salida 34| SR | SPD |2 (ss)mediolento, 3 (SSS) muy lento, 4 (F) répido, 5 (FF) medio rapido, 0~6 N
3| A 1) |de refrigeracion), se debe establecer AD1=0 (funcién de alarma de 0~12 3 6 (FFF) ) muy répido
1) cierre). Cuando AD1>6, la funcion de segunda alarma no es valida. 35| mar | PDC Opcion de algoritmo PID: O(FUZ): aritmética PID difusa avanzada; 1(STD): 0~1 FUZ
=T (p=1= aritmética PID normal
4 | B2 | AL2 |2°valor de alarma, FL~FH 5 - -
5 | H42 | HY2 |2%histéresis de alarma 0~1000 1 PT | Tiempo de retardo de arranque del compresor, unidad: seg. 0~9999 0
2 | AD2 BAD | Tasa de baudios 0 (4,8): 4800 1 (9,6): 9600; 2 (19,2): 19200 0~2 96
6 | A Segundo modo de alarma 0~6 4 —— =
22| gy S ADD_ | Comunicacin Modbus ANADIR 1~247 1
7 = PS }//:]Ilr?:gee nvz\g;jllﬁfgglg: valor de visualizacion = valor medido real + -1999 ~ 9999 0 39 | B4 | PRTY gogz%uracwn de verificacion de paridad de comunicacion, 0: NO 1: IMPAR 0~2 NO
Sefial de entrada opcional. Nota: después de seleccionar la sefial, Consulte la tabla . L . " .| Consulte
g8 | 1P | inp |configure correctamente debajo de los parametros relevantes: SV, | de parémeros de K1 40| e | oTC Secuen:j:lg d? transpdons'tde del‘t.oi de CTWECEC'O” 000; fugmgn de terbit | “sonm. 0
o AL1, HY1, AL2, HY2, P, OVS, DB. Ia sefial de entrada =148 ?f,?g:; gé‘zesfg;‘?es"en;azsae intercambio de secuencias de bytes; -protocolo
Modo de control, 0: control de calefaccion ON/OFF, parametro rele- ) nota®
vante: DB. 1: Funcién de habilitacién de autocalibracién del usuario, este parametro es 0N
Control de calefaccion PID, parametros relevantes: P, |, D, OVS, CP, 41| CAE | CAE |solo para las sefiales de entrada excepto TC/RTD; Y: habilitar los parame- 1 N
ST, SPD, PDC. ) . . . tros de autocalibracion; N: no utilice los parametros de autocalibracion. (Y)
i:) ﬁgngfalrds.lff;gﬁg?;"ugg/2f:érggﬂ?:§tg’elrz|§r\;a?igB; necesita Operacion de entrada l_je limite l_)ajo de autocalibraciép, después de agregari
9 _ oT |3.c 9 trol de calefaccio fp. i6n PID (el tp Id y fri 0~5 1 CAL la sefial de extremo bajo al terminal de entrada de sefial, parpadee Sl para shioK sl
e . Lontro] de calétaccion y retrigeracion \€l contro’ de refrigera- 42 activar, después de confirmar y mostrar OK, se completa la calibracion de
cién OUT2 saldra a través del relé AL1), pardmetros relevantes: P, |, extremo baio de Ia sefial de entrada
D, OVS, CP, CP1, PC, DB, ST, SPD, PDC. ) .
4. Salida de refrigeracion por exceso de temp Ira, parametro Operacion de entrada de limite alto de autocalibracion, después de agregar|
relevante: DB 43| cae | CAH la sefial de extremo alto al terminal de entrada de sefial, parpadee Sl para siioK sl
5. Refrigeracion PID, pardmetro relevante: P, |, D, OVS, CP, ST, SPD, LUt activar, después de confirmar y mostrar OK, se completa la calibracion de
PDC. extremo alto de sefial de entrada.
Interruptor de control automatico-manual, AUTO (0): solo control vy - Habilite Ia tecla R/S para cambiar la operacion RUN / STOP. 0: Prohibido
10 | B-7 | A-M |automatico; MAN(1): solo control manual; AM(2): interruptor de AUTO ~ AM AUTO S5A | SSM | 1: Habilitado Esta configuracion es solo para la operacion del panel, no 0~1 0
acceso directo automatico-manual para la operacion de comunicacion.
_ Banda proporcional, cuanto menor es el valor, mas rapido responde 45| "'=~ | VER |Version de software, solo lectura
11 = P el sistema, de lo contrario, es mas lento. Cuando P=0, sin control PID,| 0 ~ 9999 30
unidad igual a PV. (1) Parametros de alarma y diagrama logico de salida:
Tiempo integral, cuanto menor es el valor, mas fuerte es la accién N : g iy PR PRI
12 ; | integral, de lo contrario, es mas semanal. Cuando I=0, no hay accion | 0 ~ 9999 120 Descripcion del simbolo: “#” significa HY, “A” significa valor de alarma, “A” significa valor SV
integral, unidad: s. o
- d - " - Cadigo Salida de alarma (AL1 y AL2 son independientes entre si)
Tiempo diferencial, cuanto mayor es el valor, mas fuerte es la accion de Modo de alarma Imagen: la seccion sombreada significa la accion de alarma
13 1 D diferencial, de lo contrario, es mas semanal. Cuando D=0, no hay 0~9999 30 alarma .
e accion diferencial. Establezca D=0 cuando controle sistemas rapidos, r+—>
por ejemplo, presion, velocidad; unidades 1 Ala[m_a de valor absoluto = *A PV
Limite de sobreimpulso, durante el proceso de control PID, cuando de limite alto sV AL
PV (valor medido) >SV (valor establecido) + OVS (limite de sobreim-
14 | =S | OVS |pulso), obliga a cerrar la salida. Cuanto menor sea este valor, menos 0~9999 5 < I
sera el rango de ajuste del PID, peor sera la estabilidad del control. 2 glalrymgt dz v.alor absoluto i v A > PV
Establezca el valor apropiado segun la situacion real. € limite bajo AL sV
= Ciclo de control OUT1, 1: salida de control SSR, 4-200: salida de
- , , ~
15 C# CP | Control de relé. Unidades 1~200 2 3 % Alarma de valor de v %A . PV
16 | CFP! | CP1 |Ciclode salida de relé OUT2. Unidades 4~200 20 desviacion de limite alto SV SVAL
aP Coeficiente de proporcionalidad de enfriamiento OUT2, cuanto mayor -
17 PE PC sea el valor, mas fuerte sera el enfriamiento 0.1~100.0 10.0 5 Alarma de valor de W
Histéresis de control ON/OFF (los niimeros positivos y negativos fun- 4 ) desviacion de limite bajo A A > pv
cionan igual); cuando OT = 3, es la zona muerta para el control de SV-AL sv
18| A= DB |enfriamiento (los nimeros positivos y negativos funcionan de manera | -1000 ~ 1000 5
diferente); después de cambiar la configuracién de INP, cambie este 5 ALy V&K
parametro de acuerdo con la posicion del punto decimal. 5 X Qlarma de ‘;ak?' d‘: to/b A N a PV
esviacion de limite alto/bajo
Funcién de bloqueo. 0001:El valor SV no se puede modificar. 0010: d SV-AL sV SV+AL
19 LCK el valor establecido en el menu solo se puede verificar, no se puede 0 ~9999 0
modificar. 0033: entrar al ment avanzado. 0123: restablecimiento de XAl d lor de int I W’“—m
los mends a la configuracion de fabrica. 6 ) ar’mg € vaor de intervalo A A PV
de limite alto/bajo SVAL sv
2. Menu avanzado
. " Rangode | Ajuste de Cédigo . - -
No. |Simbolo [Nombre llustracion ajuste fabrica de Modo de Los dos parametros de alarma siguientes (AL1. AL2) se utilizan en
alarma alarma combinacion, salida de alarma AL1, AD2 debe configurarse como 0
Tipo de ejecucion del control. 0: salida de relé o SSR. 1: salida SSR "
(tipo de codigo M, seleccione este elemento). 2: salida de control de 8 Alarma de intervalo
20 | BT | ACT |4~20mA, 3: salida de retransmisién de 4~20 mA para productos de (61819 size) 0 7 de valor absoluto ’ *1 A 1* v PV
o tamario 4/7. Nota: Para productos de tamario 6/8/9, cuando este menu| 0~3 imi i
, 0 de limite alto y bajo AL1 sV AL2
se configura como 0 o 1, la salida de 4-20 mA se usa como salida de (417 size)
retransmision. X Alarma de
91| @iz 1 | Apq | Primera funcion de extensiones de alarma, consulte (2) tabla de fun- 05 0 8 intervalo de valor v B Ay PV
mc ciones de extension de alarma de desviacion de A A
- ; SV-AL1 sv SV+AL2
22 AE2 2da funcién de extensiones de alarma, consulte (2) tabla de funciones 0~5 0 limite alto y bajo
de extension de alarma XA a -
” - — - X Alarma de
23| 4@ DP gri?aﬁg:?gl% de';grgto decimal, méximo 1 lugar decimal para la 0~3 0 intervalo de valor v ¥ 5y v
y de desviacion de A
9 limite alto y valor SV-ALT sv AL2
' - Rango de | Ajuste de ab_soluto de limite
No. | Simbolo|Nombre llustracién ajuste | fabrica bajo
Valor de seguimiento borroso de PV, establezca correctamente este valor LS Vé|°'. f’e .
en algunas ocasiones, puede obtener un valor de visualizacién de control desviacion de limite
DTR | més estable, este valor no est4 relacionado con el valor real medido. 0.0~2.0 1.0 alto y alarma de Vi £ Ay PV
24 Nota: después de establecer este valor, cuando el valor de configuracion 10 intervalo de valor Aﬁ ﬁ SVﬁ\LZ
de alarma es igual al valor establecido de SV, la operacion de salida de (0~20) 0 absoluto de limite
alarma esté sujeta al valor real medido. Establecer como 0 para cerrar esta bajo
funcién.
o Coeficiente de filtro, cuanto mayor sea el valor, mas fuerte sera la funcion Alarma de valor D 5]
25| Fr | FT [Soohde 0~255 | -10 11| absoluto de limite i PV
2% Unidad de temperatura: °C: grados Celsius. °F: grados Fahrenheit. (25)°C (251C alto/bajo A sv ALz
b UT | Nota: Sin unidad para sefial lineal (26)°F Alarma de valor de
Rango de medicion limite bajo y limite alto. F'g[a la en'tra.da del sensor de Consulte la 12 desviacion de limite Aik; x ¥ *A PV
27| & FL |temperatura, mantenga el valor de configuracion de fabrica. Para una 50 alto/bajo SV-ALY v SV+AL2
- entrada de 4 ~20 mA /0 ~ 10 V, configure el fébrica. Para una entrada de tabla (:e
4~20mA /0~ 10V, configure el rango correspondiente para el limite bajo [éaer?an;i%(;? X Para la alarma de desviacion, si el valor de la alarma se establece como un niimero negativo, se utilizara
_ y el limite alto. Por ejemplo, 0~10V corresponde a -20~50, configure FL en medida como un valor absoluto.
28| FH FH | -20,configure FH en 50. Rango de configuracion: -1999~9999, asociado 1200
con el menu de punto decimal DP.
o Limite bajo y alto de salida analdgica de 4~20 mA. Por ejemplo,4~20mA o N
2] bri iRl corresponde a 0~100, configure brL a 0, configure brH a 100. FL~FH 50 5 P 1H)-@ Tocbill
Nota: se puede configurar como salida analégica inversa, por ejemplo, N irec.: Jr Azangaro - Lercado de Lima
30| -+ | BRH 100~0 corresponde a 4~20mA. FL~FH 1200 Tel.: 426 - 8284 Cel.: 997 593 239 - 981 339 740 l—DGl—%
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