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I Caracteristicas

- Sefal de entrada multiple y modelos muiltiples para opcion.

- Con pantalla medida, salida de control, salida de alarma, salida analégica, comunicacién RS485, etc.
- Algoritmos multi PID para la opcién, con funcién de autoajuste

- Este producto se puede utilizar en maquinaria industrial, maquinas herramienta, instrumentos y
equipos de medicién en general.

Por su seguridad, lea atentamente el siguiente contenido antes de utilizar el medidor.

I Precaucion segura

/A Advertencia
1. Se debe instalar un equipo de proteccion de seguridad o comuniquese con nosotros para obtener la
informacion relativa si el producto se utiliza en circunstancias tales como control nuclear, equipo de
tratamiento médico, automévil, tren, avién, aviacién, entretenimiento o equipo de seguridad, etc. De lo
contrario, puede causar pérdidas graves, incendios o lesiones personales.
2. Se debe instalar un panel, de lo contrario puede causar fugas (fugas).
3. No toque los conectores de cables cuando la alimentacién esté encendida, de lo contrario puede
recibir una descarga eléctrica.
4. No desmonte ni modifique el producto. Si tiene que hacerlo, pédngase en contacto con nosotros
primero. De lo contrario, podria provocar una descarga eléctrica y fuego.
5. Compruebe el nimero de conexién mientras conecta el cable de alimentacién o la sefial de entrada;
de lo contrario, podria provocar un incendio.

A Precaucion
1. Se debe instalar un equipo de proteccion de seguridad o comuniquese con nosotros para obtener la
informacion relativa si el producto se utiliza en circunstancias tales como control nuclear, equipo de
tratamiento médico, automévil, tren, avién, aviacién, entretenimiento o equipo de seguridad, etc. De lo
contrario, puede causar pérdidas graves, incendios o lesiones personales.
2. Se debe instalar un panel, de lo contrario puede causar fugas (fugas).
3. No toque los conectores de cables cuando la alimentacién esté encendida, de lo contrario puede
recibir una descarga eléctrica.
4. No desmonte ni modifique el producto. Si tiene que hacerlo, pédngase en contacto con nosotros
primero. De lo contrario, podria provocar una descarga eléctrica y fuego.
5. Compruebe el nimero de conexién mientras conecta el cable de alimentacion o la sefial de entrada;
de lo contrario, podria provocar un incendio.
6. En esta unidad no debe haber polvo ni depésitos, de lo contrario puede provocar un incendio o un
mal funcionamiento mecanico.
7. No use gasolina, solvente quimico para limpiar la cubierta del producto porque dicho solvente puede
daniarlo, pafio con agua o alcohol para limpiar la cubierta de plastico.
8. Para evitar dafiar la maquina y evitar fallas en la maquina, el producto esta conectado con lineas
eléctricas o grandes lineas de entrada y salida de capacidad y otros métodos, instale un fusible de
capacidad adecuada u otros métodos de circuito de proteccion.
9. Por favor, no mezcle metal y alambre con este producto, de lo contrario puede provocar descargas
eléctricas, incendios o fallas.
10. Apriete el par de apriete del tornillo de acuerdo con las reglas. De lo contrario, puede provocar
descargas eléctricas,
11. Para no interferir con este producto para disipar el calor, no tape la carcasa alrededor del orificio de
ventilacion de enfriamiento y equipo.
12. Por favor, no conecte ningtin terminal no utilizado.
13. Realice la limpieza después de apagar y use el pafio de limpieza en seco para limpiar la suciedad.
Por favor, no use desecante, de lo contrario, puede causar la deformacién o decoloracion del producto.
14. Por favor, no golpee ni frote el panel con algo rigido.
15. Los lectores de este manual deben tener conocimientos basicos de electricidad, control, informatica
y comunicaciones.
16. La ilustracion, ejemplo de datos y pantalla de este manual es conveniente de entender, en lugar de
garantizar el resultado de la operacion
17. Para utilizar este producto con seguridad a largo plazo, es necesario un mantenimiento regular. La
vida de algunas partes de los equipos esta sujeta a algunas restricciones, pero el rendimiento de
algunas cambiara con el uso de muchos afios.
18. Sin previo aviso, el contenido de este manual serd modificado. Esperamos que no haya agujeros, si
tiene preguntas o objeciones, péngase en contacto con nosotros.

I Precaucion de instalacion y conexion

1. Instalacion

1) Este producto se utiliza en los siguientes estandares ambientales. (IEC 61010-1) [Categoria de
sobretension |l clase de contaminacion 2]

2) Este producto se utiliza en el siguiente ambito: ambiente, temperatura, humedad y condiciones
ambientales. Temperatura: 0-50 ° C; humedad: 45 85% RH; Condicién ambiental: Garantia interior.
La altitud es inferior a 2000 m.

3) Evite el uso en los siguientes lugares: El lugar sera rocio para cambiar la temperatura; con gases
corrosivos y gases inflamables; con vibracién e impacto; con instalaciones de agua, aceite, productos
quimicos, humo y vapor con polvo, sal, polvo metalico; y con interferencias de ruido, campos eléctricos
y magnéticos estaticos, ruido; donde tiene aire acondicionado o calefaccion de aire que sopla
directamente al sitio; donde sera iluminado directamente por la luz solar; donde ocurrira la acumulacién
de calor causada por la radiacion.

4) Con motivo de la instalacién, tenga en cuenta lo siguiente antes de la instalacion. Para proteger el
calor saturado, asegurese de que haya un espacio de ventilacién adecuado. Tenga en cuenta las
conexiones y el entorno, y asegurese de que los productos a continuaciéon tengan mas de 50 mm de
espacio. Evite instalar sobre la maquina el valor calorifico (como calentadores, transformadores,
operaciones de semiconductores, la resistencia a granel). Cuando el entorno sea superior a 50, utilice
el ventilador de fuerza o los ventiladores de refrigeracion. Pero no deje que el aire frio sople
directamente, trate de mantenerse alejado de la maquina de alta presion y del producto.

La distancia debe ser superior a 200 mm entre el producto y la linea eléctrica.

2. Precaucion con el cable
1) Utilice el cable de compensacion especificado en lugar de la entrada TC; Utilice TC aislado si el
dispositivo medido es de metal calentado.
2) Utilice el cable de menor resistencia en lugar de la entrada RTD, y el cable (3 hilos) no debe tener
diferencia de resistencia, pero la longitud total es de 5m.
3) Para evitar el efecto del ruido, coloque la sefial de entrada lejos del cable del medidor, cable de
alimentacion, cable de carga al cableado.
4) Para reducir los cables de alimentacion y los cables de alimentacion de carga en el efecto de este
producto, utilice un filtro de ruido en el lugar donde sea facil de realizar. Debe instalarlo en la tierra del
disco si usa el filtro de ruido y hacer que el cableado sea mas corto en el cableado del lado de salida
del filtro de ruido; de lo contrario, reducira el efecto del filtro de ruido.
5) Se necesitan 5 segundos desde la potencia de entrada hasta la salida. Si hay un lugar con sefial de
circuitos de acciones de enclavamiento, utilice un relé temporizador.
6) Utilice par trenzado con un blindaje para el cable de comunicacién RS485 remoto y trate el blindaje
en la tierra del lado del host para garantizar la fiabilidad de la sefal.
7) Este producto no tiene fusible; configure de acuerdo con el voltaje nominal de 250 V, la corriente
nominal de 1 A si lo necesita; tipo de fusible; fusible de relé.
8) Utilice un destornillador plano y un cable adecuados. Distancia terminal: 5,0 mm. Tamafio del
destornillador: 0.6X3.5, longitud del destornillador plano > 130 mm. Par de apriete recomendado:
0,5 N. m Cables adecuados: 0,25 1,65 mm de cable Unico / cable de muiltiples nucleos
9) No coloque el terminal de crimpado o el contacto de la parte del cable descubierto con el conector
adyacente.
10) No ponga el terminal de crimpado o la parte del cable desnudo en contacto con el conector
adyacente.

I llustracion del modelo

@@D-D@F-I—Werswn |
[Entrada de TC/RTD / mV / Rt |

X |Entrada de mA / V" |
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‘ Entrada Unica sin RS485
8 | Entrada unica con RS485
Una alarma
Dos alarmas
Sin alarmas

Salida de relé

Salida SSR

DC 4-20mA (se puede cambiar a salida
analégica mediante el menu ACT)
Salida SCR (bajo pedido)

SSR / Relé (conmutado por ACT)

No

Salida analdégica DC 4 ~ 20mA (se puede
cambiar a salida de control mediante el menu
ACT, disponible para tamafio 6, 9)

[AC/DC 100 240V 50-60Hz |
F [AC-DC 24V (pedido) |
4 [48H*48W*71L
6 |96H"48W*71L
7 [72H 72W 7L
9
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ontrolador de temperatura Serie XZ

1 Modelos

Ne| Modelo Salida de control OUT1 | Salida de alarma ar;saaklﬁlgﬁ:a Comunicacién | Fuente auxiliar
RELAY | SSR | 4~20mA| QKL | AL2 | 4~20mA RS485 24v

1 |Xz4-C2801 [ J [ ] [ J © [ J [ J

2 |XzZ4-C200 [ ] [ ] [ ] [©) [ ]

3 |XZ4-R280 [ ] ] (] ]

4 |XZ4-Q280] [ ] [ ] [ ] [ ]

5 [XZ4-M20 [ ] (] [ ] [ ]

6 |XZ7-C280 [ [ ] [ ] [©) [ ] [ ]

7 |XZ7-C201 ] [ ] [ ] ® [ ]

8 |XZ7-M2801 [ ] [ ] [ ] [ ]

9 |XZ7-M20 [ ] [ ] [ ] [ ]

10 |XZ6/9-IM2801 [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] © [ ] [ ]

11 |XZ6/9 IM20J [ J ] [ ] ] (] [©) (]

12 |XZ6/9-C2800 [ J [ ] [ ] © [ ] [ ]

13 |XZ6/9-C200 (] [ ] [ ] ® [ ]

14 |XZ6/9-M280] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]

15 |XZ6/9-M20J [ [ J [ J [ J

: Blank: la sefial de entrada es TC/RTD/MV/Rt; “X": la sefial de entrada es 4 ~20 mA /0 ~ 10V

Funcién de configuracién estandar

: El medidor tiene esta funcion, pero se combina con otra funcion. Esta serie solo tiene un salida de lazo
de 4-20 mA, pero el usuario puede modificar el ment ACT y configurarlo como salida de control principal
o salida analdgica.

I Especificaciones técnicas

Tasa de muestreo
Fuente de alimentacién
Capacidad de relé
El consumo de energia

2 veces por segundo

CA/CC 100 - 240 V (85-265V) 50-60Hz

250 V CA/ 3 A Vida util de la carga nominal > 100.00 veces

<B6VA

Temperatura solo para uso en interiores: 0”50 °C sin condensacion,

Ambiente humedad <85% RH, alfitud <200m
Entorno de almacenamiento -10 ~ 60°C, sin condensacién
_ Relé 250 VCA/3A1a
S:rl:gdr;de SSR Voltaje de pulso DC 24V, carga <30 mA
Corriente Carga DC 4 ~ 20 mA <5009, variacion de temperatura 250PPM

Puerto de comunicacién

Puerto RS485 Protocolo Modbus - RTU, entrada maxima 30 unidades
Impedancia de aislamiento Entrada, potencia de salida VS cubierta del medidor <20Q
ESD IEC / EN61000-4-2 Contacto 4KV/ Air 8KV perf. Criterio B
IEC / EN61000-4-4 + 2KV Criterio de rendimiento B

Antiinterferente de banda de pulso




Inmunidad de sobretensiones IEC / EN61000-4-5 + 2KV Criterio de rendimiento B

Inmunidad de caidas de voltaje
e interrupciones breves

IEC / EN61000-4-29 0% ~ 70% de rendimiento Criterio B

Voltaje de aislamiento Entrada de sefial, salida, potencia: 1500VAC 1min <60V circuito de

bajo voltaje: DC500V, 1min.

Peso total 400g

Material de la cubierta La carcasa y el marco del panel PC/ABS (Clase de llama UL94V-0)

Material del panel PC

Memoria de falla de energia 10 afios, tiempos de escritura: 1 milllén de veces

Estandar de seguridad IEC61010-1 Categoria de sobretension Il, nivel de contaminacion 2,

nivel Il (aislamiento mejorado)

I Especificaciones de la seial medida

I Menu avanzado

ofteagg [Simbolo] FEdGSy |Resolucion|  Exacttud | REge o8 e | e omunieacion

K1 =i -50 ~ 1200 1°C 0.5%F.S+3digitos >500KQ 0

K2 22 [-50.0 ~999.9 0.2°C 0.5%F.S+1°C >500KQ 16

J1 gt 0~ 1200 1°C 0.5%F.S+3digitos >500KQ 1 -1

J2 A2 0.0~999.9 0.2°C 0.5%F.S+1°C >500KQ 17

E1 El 0 ~ 850 1°C 0.5%F.S+3digitos >500KQ 2

E2 Ec 0.0 ~ 850.0 0.3°C 0.5%F.S+1°C >500KQ 18 N°|Simbolo Nombre Funcién

¥; EEI‘ _5;)5_8 : iggo 01.‘:?(: gg:fgigzg:g :gggig 139 OUT1 |OUT 1 (naranja) Lnnd(igﬁgio(;ade salida de control principal, se enciende cuando la salida esta

E E 2158 - 11;383 13 Zzigz;:g :gggig ‘5‘ 0UT2 | OUT 2 (naranja) Lnndcigﬁg%'ade salida de enfriamiento, se enciende cuando la salida esta

S 5 -10 ~ 1600 1°C 1%F.S+2°C >500KQ 6 1 AL1 Alarma 1 # 1er indicador de salida de alarma, se enciende cuando hay salida de

N1 o 50 ~ 1200 1C 0.5%F.5£1°C >500KQ 7 (naranja) alarma, se apaga cuando no hay salida de alarma

N2 nZ |-50.0~999.9 | 02°C_ | O05%F.St1°C >500K0 20 A2 | | o W e waede cuando hay salida de
PT100-1] PE! |-200.0~600.0] 0.2°C | 0.5%F.5:0.3°C 0.2mA 8 . — — — — -
PT100-2| PL2 200 ~ 600 1C 0.5%F .Sx3digitos 0.2mA 21 AT I(p]glrcae:](iig)r AT Idnedgﬁ?:nrig:c%ﬂtgr&ltzoﬁg?cgytomatlca, se enciende cuando esta en estado
jiggg’; TI:;; '20200'3 : Zggo O{%"CC OOS-E/O/IO:F;;Z??C 0.2mA 9 SET |Tecla SET Tecla de menu / tecla de confirmacion, para entrar o salir del modo de

-2| - .5%F.S+3digitos 0.2mA 22 modificacion, o para confirmar
CU50-1 | CuSt [-0.50 ~150.0 | 0.2°C 0.5%F .S£3°C 0.2mA 10 2 &« |Tecla shift/ AT | Tecla de ment / tecla de confirmacién, para entrar o salir del modo de
CU50-2 | Cusz -50 ~ 150 1°C 0.5%F.S+3°C 0.2mA 23 modificacion, o para confirmar y guardar el parametro modificado.
CU100-1| Cud{ |-50.0~150.0 | 0.2°C 0.5%F.S+3°C 0.2mA 1" . |Agregar Agregue la tecla, en el modo de medicion y control, presione prolongada-
CU100-2| cuoe 50 ~ 150 1°C 0.5%F .S+3digitos 0.2mA 24 3 N clavelR/S m&gﬁ(seopara cambiar el modo RUN / STOP; o verifique el menu en orden
0~50mv A |-1999 ~ 9999 120it 0.5%F S+3digitos >500kQ 12 4 X/ |Reducirclave |Reducir clave, ver el menl en secuencia
0~400Q b [-1999 ~ 9999 12bit 0.5%F.S+3digitos 0.2mA 13 - — p
F4~20mA| AR |-1999~ 9990 | 12bit | 0.5%F St3digitos >500 14 5| SV |Display (verde) |GStaeCer Vet e vitaa arion de valor/ pardmetro, el control se
0~10v b 1999 ~ 9999 12bit 0.5%F. St3digitos >1MQ 15 6 SV |Display (blanco) | Ventanas de visualizacion del codigo de parametro/valor medido

*:Es necesario indicar el requisito de la sefial de entrada cuando se realiza el pedido.

I Diagrama de aislamiento

I Proceso de operacion e ilustracion del ment

‘ Fuente de alimentacion ‘

¥ ¥ ¥ P2

) MCU (I1) Salida de Potencia auxiliar del puerto de
alarma de relé

(1
‘ Salida de control Entrada de medida comunicacion de salida analégica (1)
7" Aislamiento

Nota: Cuando la fuente de alimentacion auxiliar entre (1) y (Il) se utiliza como fuente de alimentacion del
sensor externo, si el sensor no esta aislado, no se aisla.

I Dimensién

Tamaiio de agujero

P
=TT

Tamaiio lateral

S —

[Eo o 4[

@ F

Tamaiio del panel

A

+0.5

I
G

Modelo Al B [ D E F | G | HMin) J [ K(Min)
4:(4848) | 48 | 48 | 71 | 65 | 645 | 44 | 45 25 45 25
6:(96'48) | 48 | 96 | 73 | 65 | 665 | 90 | 915 25 45 25
7:(72°72) | 72 | 72 | 71 | 65 | 645 | 66 | 67.5 25 67.5 25
0:(96"96) | 96 | 96 | 71 | 65 | 645 | 90 | 915 25 915 25

I Conexién

XZ4
SR
DC 4~20mA AC/DC 100~24V
+. -. 24v
I
I I
| Codigo de modelo |
con salida SSR "M"
con salida SSR ") L
G| ACIDC 100-240V [ALIOUTZ] 24V _ DC4-20mA’
t'" 240V [ALTOUTZ]  * -20m
v POWER
XZ6 XZ9
-

A+
24V DC4 24mA NO COM NC 24V DC4~24mA NO COM NC 48 OUT1
I - - B. Iy z H B- A+ - +

ACIDC
100~240V

A —IBr B+
= NC COM NO
RTD ALT/OUTZ
EmAJ OUT1 POWER

Modo de control de medida
Presiona "SET"> 3 s

Modo de
activacion

Presione"SET” > 3s

Version del

/Al | software

at |y

«

NI 2 Ih Eﬁ‘ CuandoLcK=33 [ g A
~GEE0 SET
< [, 2iarma v . contrasefia -

vt |a

1ra histéresis
de la alarma

Encender el
autoajuste

Seguimiento
de pantalla

imite de
ebasamiento

Control de
velocidad

Aritmética

wm Tiempo

diferencial

Sefial de lempo 1ra extension
entrada integral de alarma
v v Limite
e Banda superior
a proporcional PN s B | del valor
Modo de Limite inferior de medida
control del valor de medida
(mend comdn) (Menu avanzado)

a. Después de encender y en el modo de control de medicion normal, mantenga presionada la tecla "[SET]"
mas de 3s para ingresar al modo de verificacion de parametros del menu.

b. En el modo de verificacion del mend, presione la tecla “[seT]” para verificar los parametros del menu de
forma circular.

c. En el modo de verificacion del menu, presione brevemente la tecla “ ” para hacer parpadear los

parametros del menu actual para ingresar al modo de modicificacién de parametros, y cada presion breve
puede mover una posicién hacia la izquierda en el ciclo.

d. En el modo de moficacién de parametros, presione la tecla “[&] " o “ ” una vez para agregar o reducir
uno de los datos parpadeantes.

e. En el modo de modificacion de parametros, después de la modificacion, presione “[SET|” para guardar el
parametro modificado y salir al modo de verificacion del menu.

f. En el modo de control de medida normal, presione brevemente “[«]” para ingresar al estado de modificacion
del valor SV. La forma de modificar el valor de SV es la misma que la de modificar los parametros del menu.

d. En el modo de control de medicién normal, mantenga presionada la tecla “AT” mas de 3s para ingresar al
estado de sintonizacion automatica. Durante el autoajuste, el valor de PV debe ser menor que el valor de SV.

h. En el modo de control de medicién normal, mantenga presionada la tecla “R/S” mas de 3s para ingresar o
salir del modelo STOP.

I llustracion del menu

[1: No importa qué modelo, qué modo de control sea, siempre mostrara estos parametros.
[1: Segun diferentes modelos, modos de control, estos parametros se ocultaran.

ol o " Rango de | Ajuste de
N° | Simbolo|Nombre llustracion auste Tabrica
=) 1er valor de alarma, nota: el menos se trata como valor absoluto cuando se -
T HLY | AL rata de un valor de desviacion. FL~FH 10
2| H4! | HY1 |Histéresis de la primera alarma 0~ 1000 1




1er modo de alarma, nota: cuando AL1 se utiliza como OUT? (salida de I F un cié n de a I arma
3| At A(?; refngeracmn? debe establecer el valor AD1 =0 (cerrar funcion de alarma). 0~12 3
Cuando AD1 >6, la funcién de la segunda alarma no es valida.
2° valor de alarma, nota: el menos se contabiliza como valor absoluto FL~FH 5 (1) Parametros de alarma y diagrama légico de salida:
cuando es un valor de desviacion Descripcion del simbolo: “%” significa HY, “ A" significa valor de alarma, “A” significa valor SV
Histéresis de la 2da alarma 0~1000 1
Codigo Salida de alarma (AL1, AL2 son independientes de cada una)
2do modo de alarma 0~6 4 alsrma Modo de alarma Imagen: la seccion rayada significa la accién de alarma
Modificar valor, mostrar valor=valor medido real + modificar valor FL~FH 0 1 | Alarma de valor absoluto de limite alto j—'tﬁ:: pv
Sefial de entrada opcional. Nota: después de seleccionar la sefial, configure dogm!telama
8| !~ | INP |comectamente los siguientes parametros relevantes: SV, AL 1, HY, AL2, | % perametos K 2 | Alarma de valor absoluto de limite bajo .
HY2, P, OVS, DB. entrada AL sV
glodo de control , 0: control de calefaccion ON/OFF , pardmetro relevante: 3 |3 Alarma de valor de desviacion de limite alto > oy
S s
1: Control de calefaccion PID, parametros relevantes: P, I, D, OVS, CP, ST,
SPD, PDC. 4 | Alarma de valor de desviacién de limite bajo
2: congr%l de er&fnamletﬁto ON/OFIF pa{arrgtro relevante DB; necesita confi- VAL v > PV
- urar Ccuanao se utlliza para el control de compresor. -
9] ak | OT |3 ol PID de calofacaon y refrigeracion (el control de refngeracnon 0~5 1 5 |X ;'g%’: éie valor de desviacion de limite 2o
8g;l'zcssl%r% a Str_?vseg gelzr[e)léAU) parametros relevantes: P, 1, D, OVS, CP| Y VAL v s
4: Sdlida de refrigeracion por exceso de temperatura, parametro relevante: 6 | X Allta\r/rga_ de valor de desviacién de limite -
DB alto/bajo AL SV sveaL
5: Refrigeracion PID, parametro relevante: P, I, D, OVS, CP, ST, SPD, PDC| Tosd “metios de al iouientes (ALT, ALZ)
i os dos parametros de alarma siguientes , se
o Interruptor de control automatico-manual, AUTO (0): solo control automé- Cédigo ili acid ;
10| Fi=7 | AM ool MAN (1) s0locontrol manual; AM (2):nerruplor de acceso direcio — (AUTO~AM| - AUTO asia Modo de alarma utlizan en combinacion, Ia salida de alarma AL1, AD2 debe
au oma IcO-manual
i imi iTF
Banda proporcional, cuando menor es el valor, més rapido responde el 7 Alltarmz de intervalo de valor absoluto de limite A 2 I »pV
11| 2 P |sistema; de lo contrario, es més lento. Cuando P= 0, sin control PID, unidad | 0~9999 30 alto y bajo B
igual que PV g |*Alarma de intervalo de valor de desviacion v& — —
Tiempo integral, cuanto menor es el valor, més fuerte es la accion integral; de limite alto y bajo o v A, >V
12 ' | delé)(éomrano s mas semanal. Cuando I=0, no hay accién integral, 0~9999 120 X Alarma de intervalo de valor absoluto de 5
mnieacs 9 limite alto y valor de desviacion de limite bajo| sV & JE >RV
Tiempo diferencial, cuanto mayor es el valor, mayor es el valor, mas fuerte AL2
13 o D |eslaaccion dlferencual de lo contrario, es mas semanal. Cuando D=0al 0~9999 30 ¥ Alarma de intervalo de valor absoluto de 3 I +
controlar el sistema rapido, por ejemplo, presion, velocidad, unidad: s. 10 limite alto y valor de desviacion de limite bajo AL s A >PV
Limite de sobreimpulso, durante el proceso de control PID, cuando PV . N = %
valor medido) > V (valor establecido) + OVSS (limite de sobreimpuiso), 11 | Alarma de valor absoluto de limite alto/bajo i 'y > v
14 ovs rza para cerar la sallda Cuanto menor sea este valor, menor serd el 0~9999 5 — _ AL A2
rango de ajuste de PID, peor sera la estabilidad del control. Establezca el 4o |Alarma de valor de desviacionde limite alto / i) &7
valor apropiado segiin a situacion real. bajo AL & L >pV
15| R CP %oéiogr?idogg.trgslouﬂ, 1: salida de control SSR, 4-200: salida de control de 1~200 20 > Cuando el valor de alarma con alarma de desviacién se establece como un nimero negativo, se
—— — —— - n contabilizard como un valor absoluto.
16| _-'! | CP1 |Ciclode salida de relé OUT2. unidades 4~200 20 ) B
17| Pr pc | Coeficiente de proporcionalidad de enfriamiento OUT2, cuanto mayores el | 4 _ 4100 10 (2) Tabla de funciones de extensién de alarma
= YAl rés fere ¢ o enfriamiento Valor Método de manejo de alarmas Encendido, inhibicién de alarma
Hysteris de control ON/OFF (los nlimeros positivos y negativos funcionan AE1/AE2 cuando muestra HHHH / LLLL !
" igual); cuando OT = 3, es la zona muerta para el control de enfriamiento (los 0 El estado de 1a alarma sigue siendo el mismo - — -
18| o DB  |numeros positivos y negatlvos funcionan de manera diferente) ; después de |-1000~ 1000| 5 g Encendido, sin inhibicion de alarma (siempre que se
cambiar la configuracion de INP, cambie este parametro de acterdo con la 1 Salida de alarma forzada cumpla la condicidn de alarma, salida de alarma
posicion del punto decimal. 2 Cierre forzado de alarma inmediatamente)
Funcién de bloqueo. 0001: El valor de SV no se puede modificar. 0010: 3 El estado de la alarma sigue siendo el mismo |Encendido, inhibicion de alarma (después del encen-
19| 1.1 | Lok [SOlose puede comprobar el valor de ajuste del menu, no se puede 0~9999 0 - 9 dido y antes de que el valor de PV alcance el SV por
A modificar. 0033 puede ingresar al menu avanzado. 0123: restablecimiento 4 Salida de alarma forzada primera vez, la alarma no saldra. Despusés de que Ia
del mend ala configuracion de fabrica. 5 Cierre forzado de alarma alarma funcione normalmente)
HP4 ¢ X. Operacién de funcion clave
I llustracion del menu avanzado 1. Modo de parada
] 1) En el modo de medicion, mantenga presionada la tecla "R/S" para ingresar al modo “STOP”, la.
N°| Simbolo |Nombre. lustracion Rip‘?:':e Aggtiec:e ventana SV mostrara "STOP", la salida de control principal se detendra o mantendra la salida minima.
) 2) En el modo STOP, mantenga presionada la tecla "R/S" para salir del modo STOP, presione la
Modo de ejecucion de control. 0: salida de control relé o SSR. 1: solo salida tecla para modificar el valor SV. En el modo STOP, la salida de alarma y la salida de retrans-
de control SSR. 2: Salida de control de 4-20mA, la configuracién debe mision funcionan normalmente
20| A= | ACT cumplir con la configuracion seleccionada del medidor. 3: 4-20 mA. Salida ~2 0 .
e de retransmision para productos de tamfios 4/7. Cuando este men( se (0~3) 2. Operacion de autoajuste PID:
ﬁ:gfg?;g&b&gﬂgaﬂ%ﬁg%ﬂ se utiiza como saiida de retrans- 1) Antes del procedimiento de autoajuste, apague la potencia de carga de salida de control o confi-
1 o pri— pro pRTR—— q gure el medidor en modo STOP.
21 [z @ eg’;‘ne;,";‘,n Qgggnﬁ: ension de alamna, consulte 2 tabla de funciones de 0~5 0 2) Antes del procedimiento de autoajuste, el valor de PV debe cumplir con la siguiente condicion:
AED — — - cuando se trata de control de calefaccién PID, PV debe ser mucho mas pequefio que SV; cuando
2 Elemec)g‘ng%:ﬁ‘g’;?'a%ge la segunda alarma, consulte la table de funciones | _ 5 0 se trata de control de enfriamiento PID, PV debe ser mucho mas grande que SV.
= do oxt Gl Gaal oo @ble do fu 3) Antes del procedimiento de autoajuste, establezca un valor de alarma adecuado o elimine la
23| P | DP dleme%s%r?dgg?laonmae la segunda alamma, consulte la table de funciones | . 3 0 condicién de alarma para evitar que procedimiento de autoajuste se vea afectado por la salida de
alarma.
Valor d to difuso de PV, establ ctamente este val . . " " . - .
a@géfsgsf;;{,’;l‘f;‘ puedé?)tfgner .Zn va|§zdl°§6;232|.ezg%}§2§§cﬁ?,§|%2§2 4) Configure el tipo de PID y el valor de SV; la configuracion predeterminada de fabrica es PID difuso.
estable, este valor no esta relacionado con el valor medido real. Not i imitacié i i
00~20 1.0 5) Establecer como control PID, si hay limitacién de salida OLL y OLH, establezca la salida en un
24| diz-| DR gﬁ?ﬁ‘ig ? mnﬁf’umr este valor, cuando el valor de configuracién de a (0~20) (10) rango adecuado; el ajuste predeterminado de fabrica es OLL = 0%, OLH = 100%.
igual al valor oonﬁgurado de SV, la operacién de salida de » ’
filarma esta sujeta al valor medido real establecer como 0 para cerrar esta 6) Salga del modo STOP, o encienda la carga, presione inmediatamente la tecla "AT" para ingresar
neion. _ _ _ al modo de autoajuste, luego la luz indicadora AT se enciende.
25 E- | FT Cmﬁeﬁmente de fitro, cuanto mayor sea el valor, més fuerte sera lafuncion | . 555 10 7) El procedimiento de autoajuste tomara algun tiempo, para no afectar el resultado del autoajuste,
no modifique los parametros ni el apagado.
Unidad de temperatura: °C grados centigrados. °F grados Fahrenheit. 25)°C o . . .
26| U= | UT | Nota: Sin un.da%epa,a PR o 9 g Eze; F | @9°C 8) Cuando la luz AT se apaga, sale automaticamente del modo de autoajuste, los parémetros PID
se actualizaran automaticamente y el medidor controlard automaticamente y exactamente
Rango de | Ajuste de 9) Durante el procedimiento de autoajuste, las siguientes acciones causaran la terminacion del
N°|Simbolo [Nombre: llustracion a.fs'e Tabrica proceso, presionar prolongadamente la tecla "AT", medir mas alla del alcance, visualizacién
Cmsfmeka'ab{a anormal, cambiar al modo STOP, apagar, etc.
271 £ FL  |Limite inferior del rango de medicion, el valor establecido debe ser menor | de parar 50 10) Nota: En ocasiones con operacion de limitacion de salida, a veces, incluso si se realiza el auto-
- que el limite superior del rango de medicion. dela sefalde ajuste, los mejores parametros PID aun no se pueden obtener.
o8 cu FH | Medir el limite superior del ra ego el valor de ajuste debe ser mayor que el dep;“fh'ab‘a 1200 11) Los usuarios experimentados pueden establecer el parametro PID adecuado segun su
e limite inferior del rango de medicion. e\aé:ﬁalde experiencia.
29| et BRL |Limite bajo del rango analdgico, nota: cuando este valor es mayor que el FL~FH 50 3. Funcionamiento de control de calefaccion PID y refrigeracién proporcional
2T limite alto del rango analogico, es salida analégica inversa 1) Establezca el modo de control OT en 3.
oy Limite alft 16 te val | L. , . ‘o . .
30| - | BRH |.ﬁn'“.t'§b2,,§ 32 {2233 22;38.‘53 22’;@“: 2ﬂ§|§§.§;ﬁ\‘,’;§2me"°r Quee FL~FH | 1200 1) El control de calefaccion PID acttia sobre OUT1;V El control de refrigeracién proporcional actia
31| =t oLL Limite bajo de salida, limita la amplitud de corriente de limite bajo de salida. 15.0~1000 0 sobre OUT2
- El valor establecido debe ser menor que el limite superior. . : 3) Salida OUT2 de control de refrigeracion proporcional a través de terminales de funcion de alarma
32| =4 | OLH Iﬁllmnle alto sgglsalgadhrgga la amplitud de olt?m?tnte <f1e limite alto de salida. 00~105.0| 100.0 AL1.
AC::;(;; de :szju:te ;:STPT::Z;?;;;;T di 'E eﬁ']z;ona nomalmente 4) Establezca el DB de histé(gsis de inicio de refrigeracion en un valor superior a 5, para garantizar
% ST |después del encendido 1: ingresa automaticamente los paré metros PID 01 o que la salida de refrigeracion no afecte al control de calefaccion PID.
gﬂ%‘;eui?g’q“m despues del encendido: pulsa la tecia "AT" para salir 5) Cambie el ciclo de control de enfriamiento CP1 y el coeficiente de proporcionalidad de enfriamiento
Ajuste dejvelomdad de control PID, opcién: 0 (N) No, 1(s) lento, 2 (ss) a un valor adecuado.
34| S| SPD mJeduo lento, 3 (SSS) muy lento, 4 (F! )medlo rapIdO 6 FF) muy rapido 0~6 N 6) Cuando el valor de PV> SV + valor de DB, el control de enfriamiento comienza a surtir efecto;
DG | Opdien de algoritmo PID: 0 (FUZ): artmetica PID diusa avanzada; 1 (STD).| o~ 1 Uz Cuanto mayor sea el valor de PV, mayor sera el tiempo de salida de OUT2
antmética PID normal 4. Funcién de cambio automatico-manual
PT_ [Tiempo de ret?rdo de amanque del compresor, unidad: s 0~99%9 0 1) Ingrese el manual de comunicaciones, configure el pardametro A-M como "AM".
BAD |Tasa de baudios 0 (4.8): 4800; 1 (9,6): 9600; 2 (19,2): 19200 0~2 96 2D s d la interfaz d Id dicis . | a" N bi
ADD | Comunicacion ADD T~247 1 ) Después de regrt.asar a la interfaz de control de me' ICIOI'.I, pr§5|one a te'c a pa.ra cam |.ar
Confi urauon de verificacion de paridad de comunicacion, 0: NO 3) Cuando se cambia a control manual, el LED de la linea inferior mostrara el porcentaje de salida:
PRTY |1 IMPAR 2: P P 0~2 No MO-M100 (correspondiente a 0% -100%), presione la tecla Agregar o la tecla Reducir para
- Secuencia de transporte de datos de comunicacion 000; funcion de 1er bit |consuterla modificar el porcentaje de salida.
40] i | DTC reservada; el segundo bit s efintercambio de secuendia de bytes; fundion |a0cs | | 0 4) Antes de cambiar de control manual a control automatico, para garantizar un cambio suave,
presione la tecla izquierda para modificar primero el valor de SV.
o Funcion de habilitacion de autocalibracion del usuario, este parametro es 0N
41| CRE | CAE |solo para las sefiales de entrada excepto TC/RTC,; Y: habilita los para- 1 Ey; N 5) Después de reiniciar el medidor, la configuracion predeterminada es control manual y salida 0.
metros de autocalibracion; N: no utilice los parametnos de autocalibracion. F ion d . | fii
o Funcion de habilitacién de autocalibracion del usuario, este parametro es 5. Funcién de control manual fijo
42| TR | CAL soln‘)rgarg las tsenelalées de en’E‘rada e;](loeplto TC/RTCthrbablh tlosl%aré-_, YES/OK YES 1) Configure el parametro A-M como "MAN".
metros de autocalibracion; N: no utilice los paramet le autocalibracion. . o . . . '
span it s P Do brac 2) Después de volver a medir la interfaz de control, el usuario puede modificar el porcentaje de salida
Operacion de entrada de limite alto de Slef-Calibration, después de agregar manualmente
43| TFe | cAH [lasefial de gama alta al terminal de entrada de sefial, parpadea Sl para YES/OK YES uall § : ) . :
activar, deﬂ)ues de confirmar y mostrar OK, se completa la calibracion de 3) Después de que el medidor se encienda nuevamente, el porcentaje de salida manual se puede
gama alta de la sefial de entrada. restaurar.
44| "'~ | VER |Version de software R




6. Operacién de la funcion de autocalibracion de sefial lineal

Tabla de mapeo de direcciones de parametros del medidor

1) Configure el tipo de INP y aseglrese de que sea una de estas entradas 0~50 mV, RT (0~400Q), N°| Afiadir (N° de registro) @ Nombre de variable Register |R/W | Observacion
4~20mAy 0~10V. 1 [ 0x2000 (48193) Establecer valor SV T |RW
2) Agregue la sefal de entrada al canal de entrada correcto. 2 [0x2001 (48194) 1or valor de alarma AL1 1 RIW
3) Ingrese al menu de calibracién de limite bajo del menu CAL, presione "AT" para que parpadee 3 | 0x2002 (48195) 17 histéresis de alarma HY1 1 RIW
"YES"; y establezca la sefial de entrada al valor minimo e introdtzcala en el medidor.
e " y"YES" 5 d q Lval . del al ha introducid ' did 4 | 0x2003 (48196) 22 valor de alarma AL2 1 R/W
uando estd parpadeando y el valor minimo de la sefial se ha introducido en el medidor, T
presione "SET" para asegurarse y guardar el valor de calibracion. 5 | 0x2004 (48197) 2 histéresis de alarma HY2 1 RW
. . L - . . " Lo 6 | 0x2005 (48198) Mostrar limite inferior FL 1 R/W
5) Después de calibrar el limite bajo, ingrese al menu de calibracion de limite alto CAH y parpadee —
"YES". 7 | 0x2006 (48199) Mostrar limite alto FH 1 R/W
6) Establezca la sefial de entrada al valor maximo e introdizcala en el medidor cuando el "YES" 8 | 0x2007 (48200) Limite bajo de salida analogica BRL 1 R/W
esté parpadeando, presione "SET" para asegurarse y guardar el valor de calibracion. 9 | 0x2008 (48201) Limite alto de salida analégica BRH 1 R/W
7) Después de calibrar, ingrese al menti CAE, cambie "N" a "Y" para habilitar el valor de calibracion; 10 | 0x2009 (48202) Limite bajo de salida de control OLL 1 RW
de lo contrario, seguira utilizando el valor predeterminado de fabrica. 11] 0x200A (48203) Limite alto de salida de control OLH 1 RIW Predemrﬂn:cn‘?"d;w punto
8) El valor de la sefial lineal de entrada de limite alto calibrado no debe exceder el rango de valor 12| 0x200B (48204) Limite de rebasamiento OVS 1 RIW
5 0,
estandar de entrada +10%. 13| 0x200C (468205) Base de datos de zona muerta de ] W
9) Si no esta satisfecho con el resultado de la calibracién, podria volver a calibrar. control de calor de frio
- " . - 14 | 0x200D(48206) ggﬁfigicente proporcionald de refrigera- 1 RIW Predelerdrr:é\‘?ntiE?W punto
I Comprobacion de métodos de averia simple 15 0x200E(48207) Modificar valor PS T [RW
16 | 0x200F (48208) Valor de seguimiento borroso de PV DTR 1 R T’:,Eag,‘;n"t?,i;‘gg?j;?a
Monitor Métodos de verificacién 17 | 0x2010 (48209) Valor de PV 1 R
LLLL/HHHH Comprueba si la desconexion de entrada y si el valor FH / FL es normal, la temperatura del 18| 0x2011 (48210) Porcentaje de salida MV 1 R/W 0~100
entorno de trabajo y si la sefial de entrada esta seleccionada correctamente. 19| 0x2012 (48211) Interruptor Auto-Manual A-M 1 R/W | 0: Auto; 1: Manual
Reservar
I Protocolo de comunicacion 20 | 0x2100 (48449) 1er modo de alarma AD1 1 R/W
21| 0x2101 (48450) 2° modo de alarma AD2 1 R/W
Medidor adotS protocolo de comunicacin RS485 Modbus RTU, comunicacién RS485 jalf duplez. Leer el codigo | |22| 0%2102 (48451) Funcién ampliada 1° alarma AE1 1 RW
de funcién 0x03, escribir el codigo de funcion 0x10 / 0x06. Adopte la verificacién CRC de 16 digitos, el medidor 23 | 0x2103 (48452) 22 alarma funcién ampliada AE2 1 R/W
no regresa para verificacion de errores. 24| 0x2104 (48453) Modo de control TO 1 RIW
Formato del marco de datos: 25| 0x2105 (48454) Modo de salida ACT 1 RIW
Starbit | Databit | Stop bit Check bit 26 | 0x2106 (48455) Operacion EJECUTAR/PARAR 1 RIW | "5 Ejooutar sutoapists
1 8 1 Establecer en el mend PRTY 4: deloner o autosiuste
27 | 0x2107 (48456) Punto decimal DP 1 R/W
Manejo de comunicacion anormal: o . " ) . 28| 0x2109 (48457) Unidad de visualizacion UT 1 R/W | 25(C°) 26 (F°)
Cuando la respuesta sea anormal, ponga 1 en el bit mas alto del cddigo de funcion. Por ejemplo: el codigo de .
funcién de solicitud de host 0x03 y el cddigo de funcion de respuesta de esclavo deben ser 0x83 29| 0x210A (48458) Filtrar FT constante 1 R/W
Codigo de error: 30| 2x210B (48459) Coeficiente proporcional P 1 R/W | Sin punto decimal
0x01 --- funcién legal: el medidor no admite el cédigo de funcién enviado desde el host. 31| 0x210B (48460) Tiempo integral | 1 R/W | Sin punto decimal
0x02 --- ggg%ctl)?-n ilegal: la direccién de registro designada por el host mas alla del rango de direcciones del 32| 0x210C (48461) Tiempo diferencial D 1 RIW | Sin punto decimal
0x03 --- Datos ilegales: el valor de fecha enviado desde el host excede el rango de datos correspondiente del 33| 0x210D (48462) Ajuste fino de velocidad de control SPD 1 R/W
. medldgr. " 34| 0x210E (48463) Ciclo de control de calefaccion CP 1 R/W | Sin punto decimal
Ciclo de comunicacién: 35| 0x210F (48464 Ciclo d I de refrigeracion CP1 7 |RW| Sin punto decimal
El ciclo de comunicacion es el tiempo desde la solicitud del host hasta los datos de respuesta del esclavo, es X ( ) iclo de control de refrigeracion in punto decima
decir: ciclo de comunicacion = tiempo de envio de los datos de la solicitud + tiempo de preparacién del esclavo 36 | 0x2110 (48465) Tiempo de retardo de enfriamiento PT 1 R/W | Sin punto decimal
+ tiempo de retardo de respuesta + tiempo de retorno de respuesta, p. Ej .: 9600 Velocidad en baudios: ciclo de Consutela aba d
comunicacién datos medidos individuales = 250 ms. 37 | 0x2111 (48466) Sefial de entrada opcional INP 1 RIW | oomeutelatablade
R . L, L 38| 0x2112 (48467) Direccion de contador ANADIR 1 R/W
I Direccion de reflexion parametros 39| 0x2113 (48468) Tasa de baudios de comunicacion BAD 1 |R
COM. secuencia de transferencia de
1. Leer registro 40| 0x2114 (48469) datos DTC 1 R | Nota®
Por ejemplo: el host lee un entero SV (valor establecido 200) El cédigo de direccion de SV es 0x2000, porque 41| 0x2115 (48470) Tipo aritmético PID PDC 1 R
SV es entero (2 dyte), toma 1 registro de datos. El cédigo de memoria del entero decimal 200 es 0x00C8.
Nota: al leer datos, debe leer el valor DP o confirmar el valor del ment DP primero para asegurar la posicién del | [42|0x2116 (48471) Bloguear LCK 1 R
punto decimal, luego de eso, transforme los datos leidos para obtener el valor real. Por el contrario, deberia 43| 0x2117 (48472) Nombre del medidor 1 R
transformar los datos en una proporcion correspondiente antes de escribir los datos en el medidor.
— - - 44| 0x2118 (48473) Estado de salida 1 R Nota 2
Solicitud de host (lectura de registros multiples) — -
45| 0x2119 (48474) Comprobacién de paridad PRTY 1 R
1 2 3 4 5 6 7 8
Meter | Codigo | Iniciar ADD | Iniciar ADD '-OQQtiéugede Log%i“gede ig"cgzii"o ﬁgi‘cggio 5 R: Sola lectura; L/E: leer y escribir
ADD | de funcién | High bit Low bit ie e e 9 9 Nota (D : El numero de registro es la direccion convertida a decimal mas 1 y luego registra el codigo de identifi-
datos bit alto | datos bit bajo CRC CRC < = . > " ; " N A -
cacion 4 se afiade al frente; por ejemplo: el nimero de registro de la direccién de datos 0x2000 es 8192 + 1=
0x01 0x02 0x20 0x00 0x00 0x01 Ox8F O0xCA 8193 y luego se le agrega 4 delante, es decir, el nimero de registro 48193; Se pueden ver aplicaciones
R ¢ I del | lectura d st altiol relacionadas, como Siemens S7-200 PLC.
espuesta normal del esclavo (lectura de registros mulltiples) Nota @: Indicacion del estado de la medicion. Cuando el bit de datos es 1, significa ejecucion, y cuando es 0,
1 2 3 4 5 6 7 significa que no hay ejecucion.
Meter | Codigo | Longitudde | Codigode Bit de datos ﬁg"cgﬁiigo ﬁgi‘cggi"go [ or | o6 | o5 | o4 | b3 [ o2 | Do1_| pbo_ |
ADD | de funcién | byte de datos funcion bajos CRC CRC ‘ STOP ‘ HHHH ‘ LLLL ‘ AT ‘ AL2 ‘ AL1 ‘ ouT2 ‘ OUT1 ‘
0x01 0x03 0x02 0x00 0xC8 0xB9 0xD2 Nota @ Descripcion de la secuencia de transmision de datos de comunicaciéon DTC
Respuesta normal del esclavo (lectura de registros multiples) DTC: Reservar
N o N Orden de transferencia de byte: cuando es 0, 1, 2 y cuando es 1, 2, 1
Respuesta anormal del esclavo (registro multiple rojo)
1 > 3 2 5 Reservar
Meter ADD | Cédigo de funcion Cédigo de funcién | * Bit bajo del codigo | ¥Bit alto del cédigo X Codigo de verificacion CRC de 16 bits para obtener el programa C
CRC CRC T N
int sin signo Obtener _CRC(uchar *pBuf, uchar num)
0x01 0x83 0x02 0xCO OxF1

2. Escribir registro maltiple

Por ejemplo: El host usa el cédigo de funcién 0x10 escribir SV (valor de configuracion 150) El cédigo ADD de
SV es 0x2000, porque SV es un nimero entero (2 bytes), toma 1 registro de datos. El cddigo hexadecimal del
entero decimal 150 es 0x0096.

Solicitud de host (escibir registro multiple)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1
- Iniciar | Iniciar | Data byte | Data byte | Data | Data | Data | ¥CRC | *CRC
Moter | S8digo | 'ADD | ADD | Lengih | Lengih | byte | high | low | code | code
High bit | Low bit | high bit low bit Length bit bit low bit | high bit
0x01 0x10 0x20 0x00 0x00 0x01 0x02 0x00 | 0x96 | 0x07 O0xFC
Esclavo de respuesta normal (escribir registro Gnico)
1 2 3 4 5 6 7 8
- Iniciar Iniciar Data byte Data byte XCRC XCRC
I\A%tgr deC?udr:gi%n ADD ADD Length Length code code
High bit Low bit high bit low bit low bit high bit
0x01 0x10 0x20 0x00 0x00 0x01 Ox0A 0x09

El host escribe SV con la funcién 0x06 (valor establecido 150

Solicitud del host (escribir registro tnico)

1 2 3 4 5 6 7 8
Meter | Codigo | Iniciar ADD | Iniciar ADD Data Data byte % CRC code | ¥CRC code
ADD |de funcién| High bit Low bit high bit low bit low bit high bit
0x01 0x06 0x20 0x00 0x00 0x96 0x02 0x64

Respuesta normal del esclavo (escribir registro Unico)

1 2 3 4 5 6 7 8
Meter | Cddigo ADD ADD Data Data byte | CRC code | % CRC code
ADD |de funcion | High bit Low bit high bit low bit low bit high bit
0x01 0x06 0x20 0x00 0x00 0x96 0x02 0x64

sin signoi, j ;
int sin signo wCrc = OxFFFF;
for(i=0; i <numero; i ++)

wCrc A= (int sin signo)(pBufi];
para(=01) <8.7 £ M
si (wCrc & 1)(wCrc >>> = 1; wCrc = 0xA001 }
demas
wCrc >>=1;

}

volver wCrc;
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